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Orantih Gii¢clendirici Tip EV2S i¢in Genel Bakis

Orantili gliclendiriciler, giris sinyallerini uygun bir kumanda akimina donistii-
rerek orantili manyetik valflan kumanda eder.

Tip EV2S orantili giiclendirici bir manyetik valfa dogrudan kurulum igin hat
kutusu olarak gelistirilmistir.

Orantili tekli strok ve ikiz miknatislarin kumandasi icin uygundur. Valf ¢ikisla-
rinda akis geri ol¢limii sayesinde sicakligin ve gerilim beslemesinin etkileri
algilanir ve regiilasyonla diizeltilir. Bu sayede valfin yeniden {retilebilir tam
dogru bir davranisi elde edilir.

Onemli parametreler (6rn. giris sinyali, minimal akim, maksimal akim, titreme,
rampa siireleri vs.) ya bir tus ve entegre ekranla, CAN-Bus iizerinden yazilimla
bilgisayardan veya Bluetooth {izerinden akilli telefon uygulamasiyla ayarlana-
bilir.

Ozellikler ve avantajlar:

= Montaji dogrudan miknatis valflar izerinedir

= Kolay devreye alma

= Hedef deder sinyalleri igin iki adete kadar analog giris
= Cift ve tekli valflarin kumandasi

= CAN-Bus arabirimi

= Bluetooth arabirim (opsiyon)

= Basit teshis ve durum izlemesi)

= HAWE driinlerine uyarlanmis fonksiyonlar ve ayarlar

Uygulama alanlan:

= Mobil is makinelerinde ve sanayi uygulamalarinda orantili valflarin
kumandasi icin

= Analog orantili valflar CAN-Bus aglanna eklenebilir

= Kapali devre kontrol devreleri

= Mevcut sistemler kolayca genisletilebilir

Orantili Giiglendirici Tip EV2S

4/29 D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2
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Teslim edilebilen modeller, ana veriler
Siparis ornegi:
EV2S -CAN -G -L3K

Elektrik baglantis1  Cizelge 3 Elektriksel baglant:
Model Cizelge 2 Model
Veri arabirimi  Cizelge 1 Veri arabirimi

Temel tip

Cizelge 1 Veri arabirimi

Kod Tanim
CAN CAN arabirimi
BT Bluetooth arabirimi, CAN arabirimi

Cizelge 2 Model

Kod Tanim
G Kaideli tekli strok ve ikiz miknatis i¢in hat kutusu, DIN EN 175 301-803
DG Kaideli 2 tekli strok miknatis i¢in 2 x hat kutusu, DIN EN 175 301-803. BT veri arabiriminde yok (gizelge 1)

Cizelge 3 Elektriksel baglant:

Kod Tanim
L3K 3 m kablo, acik kablo uglu 5x0,5mm?. BT veri arabirimlerinde yok (cizelge 1)
M M12 fis, 5 kutuplu, sadece G modelinde (Cizelge 2)

© HAWE Hydraulik SE D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2 5/29
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2.1 Aksesuar

PEAK Systems CAN-USB arabirim modiilii

Siparis ad:
Siparis numarasi:

Tanima:

PCAN-USB ADAPTER
6219 2001-00

PEAK Systems USB-CAN adaptorii. Bir orantili giiclendirici tip EV2S ve bir PC arasinda baglanti igin
kullamilir.

DIN A'dan DIN B'ye hat kutusu adaptorii

Siparis ad:
Siparis numarasi:

Tanimi:
ilk devreye alma seti

Siparis ad:
Siparis numarasi:

Tanima:

ADAPTER FORM A — FORM B
6217 0238-00
DIN baglantilh miknatislan bir EV2S ile kumanda etmek i¢in adaptér.

EV2S-DEVELOPMENT-KIT

6964 0009-08

Devreye alma igin

= 24 VDC giic kaynagr

= 9-kutuplu D-Sub fis ve bir PC'ye CAN-Bus baglantis1 icin sonlandincili (PEAK-USB adaptérii gereklidir)

= M12 fis
= EV2S'yi baglamak igin klemensler

Akill telefonu uygulamasi

Siparis ad:

Tanima:

Hawe eControl

Basit baglanti: EV2S-BT elektriksel giiclendirici, Bluetooth iizerinden bir Apple Iphone veya Android
akilli telefona baglantr kurabilir.
HAWE eControl uygulamasi Apple App Store veya Google Play Store icerisinden iicretsiz temin edilebilir.

Fonksiyon

= Isletime alma

= Tanilama ve izleme i¢in canli veriler

= Ayarlan degistirme, kaydetme, cogaltma olanagt
= Kayith ayarlan gonderme veya alma olanagn

6/29
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C  Karakteristik degerler

3.1 Genel karakteristik degerler

Tanim
Model

Baglant

Sabitleme
Montaj konumu
Kiitle

Koruma sinifi

Ortam sicaklig

Orantili giiclendirici
Kablo kutusu

e 3 mkablo5x05mm?
e M12 5 kutuplu

Taban iizerine, kriter DIN EN 175 301-803

Serbest

= vyakl. 70 g

IP65 (montajli) DIN VDE 0470, DIN EN 60529 veya IEC 529

CAN: -40...+80°C
BT: -40...+70°C

(VAW S
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3.2 Elektriksel karakteristik degerler

Besleme gerilimi Us  10...30V DC, ters kutup korumali
Cikis gerilimi Urn  Us-05V, pals genisligi modiilasyonlu
Cikis akim regiilasyonsuz Ia kisa devreye dayanikli, sicakliga bagl

- CAN: 0...2A

- BT: 0...16 A
Cikis akim regiilasyonlu I 0...1,6 A, kisa devre dayanikli, sicaklia bagli (bkz. diyagram 1)
Ayar araliklan Inin 0...1A

Imax - CAN: 0...2A

- BT: 0...16 A
Rolanti akim I - CAN: <35mA

- BT: <60 mA
Olasi sinyaller giris 1 * 0...5VDC Re=36kQ

* 0...10 VDC, Re =36 kQ

* 4...20 mA, Re=220 Q

* 025Us... 075 Ug, Re = 24 kQ
* PWM, Re =36 kQ

Olasi sinyaller giris 2 * 0...5VDC Re=24kQ
* 0...10V DC, Re =24 kQ
¢ CAN-Bus

* +10VDC Re =24 kQ
Onerilen hedef deger potansiyometresi R <10 kQ

Rampa siiresi tr 0...300s

Cikis ve diisme siiresi ayn ayarlanabilir

Titresim frekansi f 50...250 Hz
Titresim genligi L %0...100
PWM frekansi f 50...1000 Hz (s1cakliga bagli)

8/29 D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2 © HAWE Hydraulik SE
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Siirekli igletimde sicakliga bagli performans

1700 ‘
1600 ;

1500 ©) \
1400 \

1300
1200

1100
\
1000
\

900
800

700 ® \
600 \
500
400
300
200
100
0 ©
~40 -30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

°Cortam sicaklhigi; I akim (mA)

1 12Vsistemleri
2 24V sistemleri

3.3 iletisim

CAN Bus

CAN protokolii CANopen, J1939

CAN bit mz1 10, 20, 50, 100, 125, 250, 400, 500, 800, 1.000 (tiim dederler kbit/s olarak)
CAN-ID 1...127 (varsayilan ID = 126)

Bluetooth

Bluetooth kontrol raporu Bluetooth 4.0 Low Energy

3.4 Elektromanyetik uyumluluk (EMU)

Bu cihaz, akredite bir muayene kurumu tarafindan EMU elektromanyetik uyumluluk (bozucu yayin baglaminda DIN EN 61000-6-3 ve
bozucu yayina dayanmklilik baglaminda DIN EN 61000-6-2 degerlendirme &lgiitii "B" kapsaminda) bakimindan test edilmistir. Test
tezgahlan sadece tipik bir uygulamayi temsil etmektedir. Bu EMU kontrold, 6ngériilen EMU testini sahip oldugu tesisin genelin-

de diizenli araliklarla gergeklestirme yiikiimliligiinden kullamiciyr kurtarmaz (ilgili Direktif ). Komple sistemin EMU yapisinin daha
fazla gii¢lendirilmesi gerektiginde asagidaki tedbirler dikkate alinabilir veya uygulanabilir:

= Besleme hatlan ve cihaza olan ve cihazdan ¢ikan giris ve ¢ikislar miimkiin oldugunca kisa tutulmalidir. Gerekli olmas1 halinde,
(bozucu yayina dayanikliligr yiikseltmek amaciyla anten etkisini diisiirmek i¢in) perdeleme ve ¢iftli bilkme islemi gergeklestiril-
melidir.

Cihaz, akredite bir muayene kurumu tarafindan EN 301 489-17 uyarinca EMU uygunlugu agisindan test edilmistir.

© HAWE Hydraulik SE D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2 9/29
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W Olciiler

Tiim Glgiiler mm cinsindendir, degisiklik yapma hakki saklidir!

EV2S-CAN-G-L3K
34.2

38.9

EV2S-CAN-G-M, EV2S-BT-G-M
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Montaj, isletim ve bakim bilgileri

5.1 Elektrik baglantisi

Baglanti resmi (miknatis tarafi)
Baglant: 3 kutuplu

Koruma sinifi IP 65 -> DIN EN 60529

EV2S-CAN-G-...

Ikiz mknatis Tekli strok miknatis

® ®

LY

= 2 13 2

EV2S-CAN-DG-L3K
2 tekli strok miknatis

x|

Atama plam

Sinyal L3K M =M

Damar numaras M 12 Pin
Us
PGND / Analog giris 1 GND
Analog girig 1
CAN-H / Analog giris 2
CAN-L / Analog giris 2 GND

U N W NN
[ B A "SI A C R
W
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5.2 Isletim notlan

Devre kart1 EV2S-CAN

@ O ® Atama plam

Tus - UP
Tus - DOWN
Tus - OK / Back

A B3]

H Dg

® @ & ®

Ekran

LED - glig (yesil)

LED - A tarafi (yesil)
LED - B tarafi (turuncu)
LED - hata (kirmiz1)

0 N o0 U NN W NN

Devre kart1 EV2S-BT

Atama plam

1 Bluetooth modiilii

2 LED - glig (yesil)

3 LED - A tarafi (yesil)
4 LED - B tarafi (turuncu)
5

6

LED - hata (kirmiz1)
LED - Bluetooth aktif (mavi)

CAN iletigimi

Tip EV2S orantili giiclendirici bir CAN agina, CAN 2.0A uyarinca bir 11 bit kimlik protokoliiyle ve CAN 2.0B uyarinca bir 29 bit kimligi
protokoliiyle baglanabilir.

Bir Master iinitesi tarafindan gonderilen hedef degerler bir valf akimina donistiiriilebilir. Ayni sekilde bir analog sensor okunabilir
ve degerler CAN-Bus {izerinden Master iinitesine gonderilebilir.

Tip EV2S orantili giiclendirici ID 126 ile teslim edilmektedir.
Baud hiz1 10...1.000 kBaud arasindan segilebilir. Standart deger: 250 kbit/s.

12/29 D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2 © HAWE Hydraulik SE
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Girig sinyalleri ¢ikista dogrudan bir kumanda akimina dondstiiriilebilir. Cok sayida cesitli giris sinyalleri ve miisteri talepleri
oldugundan giris sinyalini ve bu sinyale gore uygulanacak eylemin tarif edilmesi zorunludur.

Orantili giiclendiricinin hangi giris sinyalinde ne sekilde davranacagi kullanici parametreleriyle cihaz tipi iizerinden tanimlanir.

Analog Giris 1, mevcut sinyali diferansiyel olarak dlcer. Analog Giris 2 toprada gore olger. Giris sinyali gecerliyse Analog Giris 1
kullanilarak parazit etkilerine kars1 daha fazla dayaniklilik saglanabilir.

Analog Giris 2 kullaniliyorsa bu girisi Analog Giris 1 GND noktasina baglayin.

Devre ornekleri (bkz. Boliim 6, "Diger bilgiler")

Ornek: 05 ... 4,5 V DC kumanda cubugu // cift valf

1000

500

-500

—1000

N o RN W N e

@

2500 mV
|
|
|
|
|
|

@,

300 mV

Ortalama deger
Hata alt
Maksimum negatif
Minimum negatif

Minimum positif

Maksimum positif
Hata iist

' ©

500 mV

®|

2250 mV

®

2750 mV

|
|
|
|
|
|5V
o
o
o
o
o
® o

4500 mV 4700 mV
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Display (Tip EV2S-CAN)

g

B

Iki basamakli 7 karakterli gdsterge menii yapis1 icerisinde secilen menii noktasimin kisaltmasini veya secilen
kullanic1 parametresinin degerini goriintiiler. -9.999 ... +99.999 arasinda degerler goriintiilenebilir. Deger
araligi 0...99 olan kullanici parametreleri karakter gostergesinde dogrudan goriintiilenir. 99 degerinden biiyiik

degerler, teker teker 1.000'lik, 100'liik, 10'luk ve 1'lik bloklar halinde gériintiilenir. Gosterge, rakamli bir kilide
benzetilebilir

Miinferit deger bloklarn OK tusuna basilarak ve 1000'liklerden baslayarak goriintiilenir. 1'lik bloktayken OK tusuna yeniden basildi-

ginda 1000'lik bloklar goriintiilenir.

Giincel deger blogu gostergede iki noktayla belirtilir. Deger bloguna bagli olarak karakter gostergesindeki {istteki noktalar farkli

yanar.

Negatif sayilarin gosterimi su sekilde ¢oziilmustiir.
On isaret sadece 1000'lik basamakta girilir ve gériintiilenir. Bu amacla 1000'lik basamak, DOWN tusuna basilarak sifir degerine

kadar dusiiriilmelidir. Ardindan DOWN tusu basili tutularak on isaret degistirilir (deger araligina gore miimkiinse). UP veya DOWN
tusuna basilarak rakam alisildik sekilde artirilabilir veya azaltilabilir.

Basanli bir ilk devreye alma sonrasinda gosterge bir Standby (beklemede) fonksiyonunu goriintiiler. Bu esnada sag ekran alaninda
bir nokta karakteri yavas ve siirekli olarak yanip soner. Hata durumunda bir Errorcode (hata kodu) goriintiilenir. Hata nedenini

daha ¢abuk tespit etmede kullanilir.

12.438 drnegdinde pozitif degerlerin gosterimi agiklanmaktadir.

Degerler Ornek

1.000 ... 99.000 Sol ve sag nokta 12.000 ° |.|:
100 ... 900 400 ¢ |_=
10... 90 30 ’3
1...9

§ B

-5.678 drneginde negatif degerlerin gosterimi agiklanmaktadir.

Degerler Ornek
-1.000 ... -9.000 Sol ve sag nokta - 5.000 °_°C
100 ... 900 600 ° =
10...90 70 'l‘}
1...
9 8 A
14/29 D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2
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LED gostergeleri
@ @ Basit durum izlemesi igin devre kartinda dort adet LED takilidir. LED'ler arka arkaya
\ yanarsa cihazin fabrika yazilimi bozulmustur ve yeniden yiiklenmesi gerekir.
a & Pozisyon Renk Tanim
O D;g 1 Yesil Miknatis ¢ikist A etkin: A tarafiicin olan ¢ikis etkin oldugun-
I:]:D & da yanar
a Q H H O 2 Kirmz1 Error: Bir hata algilandiginda yanar
E []:[] 0 3 Turuncu Miknatis ¢ikis1 B etkin: B tarafi igin olan ¢ikis etkin oldugun-
= O da yanar
/’ 4 Yesil Giig: Cihaz, dogru bir sekilde gerilim aldiginda siirekli olarak
@ @ yanar.

5.3 Tuslarla ayara iligkin bilgiler (Tip EV2S)

Orantili giiclendirici, ii¢ tus ve iki basamakli 7 segmentli gostergeyle parametrelendirilir. Onemli degerler menii noktalan
lizerinden 3 tusla secilebilir, sorgulanabilir ve degistirilebilir. Secilen parametrenin adi1 ve giincel degerler ekranda goriintiilenir.

Duyuru
oransal gliclendiricinin kapagini hasar olusmadan agmak igin, oncelikle M3 disli kortapa tamamen ¢ikartilmalidir. Montaj
sirasinda O-ringin diizgiin konumda olmasina dikkat edilmelidir.

© HAWE Hydraulik SE D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2 15/29
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Navigasyon

Bir menii icerisinde miinferit menii noktalarn UP ve DOWN tuslanyla secilir.
OK tusu secimi onaylar ve ilgili alt meniiye veya kullanic1 parametrelerine
ilerlemenizi saglar.

Ust meniiye donmek icin yeni menii noktasi goriintiilenene kadar OK tusu
basil tutulmalidir.

Kullanic1 parametrelerinin degerleri de UP ve DOWN tuslanyla degistirilir. Bir kez basilmas1 degeri artinir/azaltir. Tuslara kalici
olarak basildiginda deger tus birakilana kadar otomatik olarak artinlir/azaltilir. Kullanic1 parametrelerinde yapilan degisiklikler
hemen kaydedilir.

Girig yapilmadan gegecek 120 saniye sonunda meniiden otomatik olarak ¢ikilir.

— Menl 3 —

R

Down UP
Down Meni 2 UP
Do:vn U|P UP
Meni 0 » Meni 1
OK OK
A A
Down
OK basili tutun OK basili tutun
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Menii

Herhangi bir tusa basilarak Data (veriler) parametre meniisiine girilebilir. OK tusuna basilarak menii yapisinda bir alt diizleme
gecilebilir (ana meniiden alt menii 1'e gegis).

Tablo Ana menii ve alt menii 1

Ana menii Ekran Alt menii 1 Ekran
Konfigiirasyon E Parola E ICI
Reset E -
CAN E =
Cihaz tipi [ I:l
Giris H Giris 2 F} EI
Giris 1 H =
Gikis Fl Cikis 2 Fl E
Ckis 1 F\ l
Veriler d Tamlama d I
Uriin bilgisi Th
Siire - |:
Besleme gerilimi u b
Sicaklik |: E

© HAWE Hydraulik SE D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2 17/29



(VAW =S

HYDRAULIK

Veriler kullanic1 parametreleri ¢izelgesi

Alt menii 1 Kullanic1 parametreleri Ekran Deger Deger Tanmm
Minimal Maksimal
Tanilama (dl) Giincel hedef deger H 5 Gercek deger gostergesi Mevcut, hesaplanan hedef deger
Giincel 6lgiim degeri 2 F' El Gercek deger gostergesi Mevcut analog deger 2, V/mA/%
olarak
Giincel 6lgiim degeri 1 H I Gercek deger gostergesi Mevcut analog deger 1, V/mA/%
olarak
Par¢a numarasi t A Gercek deger gostergesi HAWE Parca numaras1
Uriin bilgisi (In) Seri numara _l A Gercek deger gostergesi Seri numara
Yazilim versiyonu 5 D Gercek deger gostergesi Versiyon numarasi
Yazilim
Donanim versiyonu l‘l Fl Gercek deger gostergesi Seri numara
Donanim
Siire (rt) Toplam calisma siiresi - I‘l Gercek deger gostergesi ilk devreye almadan bu yana gecen
calisma siiresi saat olarak
Calisma siiresi - Gercek deger gostergesi En son reset isleminden bu yana
calisma siiresi saat/dak/san olarak
Besleme gerilimi U lEl Gergek deder gostergesi Besleme gerilimi mV
Sicaklik I_ F Gercek deger gostergesi Sicaklik °C
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Kullanic1 parametreleri Ekran Deger Deger Tanim
Minimal Maksimal
Direng 1 - D 1 40 InQ
Titresim genligi 1 d F} 0 98 In %
Titresim frekansi 1 .j F 0 16 Titresim frekansi tablosuna gére
Titresim tip 1 d l: 0-1 1kHz ile bindirmeli, tam takth
Rampa asagi 1 - d 0 30.000 1/100 san
Rampa yukan 1 - U 0 30.000 1/100 san
Maksimal akim 1 T H 0 2.000 %100 hedef degerinde maksimal akim
Minimal akim 1 I L 0 1.000 %0,1 hedef degerinde yerine ge¢me akim
Gergek akim 1 F} = Gergek deger gostergesi Valfta mevcut akim mA
Tablo Cikis 2 kullanic1 parametreleri
Kullanic1 parametreleri Ekran Deger Deger Tanim
Minimal Maksimal
Direng 2 - U 1 40 InQ
Titresim genligi 2 d R 0 98 In %
Titresim frekansi 2 d F 0 16 Titresim frekansi tablosuna gére
Titresim tip 2 d - 0-1 1kHz ile bindirmeli, tam takth
Rampa asagi 2 - d 0 30.000 1/100 san
Rampa yukan 2 - U 0 30.000 1/100 san
Maksimal akim 2 T h 0 2.000 %100 hedef degerinde maksimal akim
Minimal akim 2 T l 0 1.000 %0,1 hedef degerinde yerine gegme akimi
Gercek akim 2 F} - Gercek deger gostergesi Valfta mevcut akim mA
Tablo Titresim frekansi
Ekran Hz olarak frekans Ekran Hz olarak frekans Ekran Hz olarak frekans
0 50 6 71 12 125
1 52 7 76 13 142
2 55 8 83 14 166
3 58 9 90 15 200
4 62 10 100 16 250
5 66 1 11

© HAWE Hydraulik SE
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Tablo Giris 1 kullamici parametreleri

Kullanic1 parametreleri Ekran Deger Deger Tanim
Minimal Maksimal
Hesaplanan pozitif 1 E FI -1.000 1.000 Olceklendirme hedef deger B tarafi, In promil
Hesaplanan negatif 1 r A -1.000 1.000 Olceklendirme hedef deger A tarafi, In promil
Error iist 1 EL Ust hata esigi
Maksimum pozitif 1 H Fl Pozitif yonde maksimum sapma icin hedef
deger
Minimum pozitif 1 T FI Pozitif yonde ilk sapma igin hedef deger
Minimum negatif 1 T A Negatif yonde ilk sapma icin hedef deger
Maksimum negatif 1 H - Negatif yonde maksimum sapma igin hedef
deger
Erroralt 1 |: II:| Alt hata esigi
Rampa negatif asagi 1 A d 0 30.000 In 1/100 san
Rampa negatif yukarn 1 . U 0 30.000 In 1/100 san
Rampa positif asagi 1 |:| d 0 30.000 In 1/100 san
Rampa pozitif yukan 1 |:l U 0 30.000 In 1/100 san
Hesaplanan deger 1 E Fl Gercek deger +1.000 In promil
gostergesi
-1.000
Ham deder 1 - H Gercek deger
gostergesi
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Kullanic1 parametreleri Ekran Deger Deger Tanim
Minimal Maksimal
Hesaplanan pozitif 2 E FI -1.000 1.000 Olceklendirme hedef deger B tarafi, In promil
Hesaplanan negatif 2 r A -1.000 1.000 Olceklendirme hedef deger A tarafi, In promil
Error iist 2 EL Ust hata esigi
Maksimum pozitif 2 H Fl Pozitif yonde maksimum sapma icin hedef
deger
Minimum pozitif 2 T FI Pozitif yonde ilk sapma igin hedef deger
Minimum negatif 2 T A Negatif yonde ilk sapma icin hedef deger
Maksimum negatif 2 H - Negatif yonde maksimum sapma igin hedef
deger
Error alt 2 |: II:| Alt hata esigi
Rampa negatif asagi 2 A d 0 30.000 In 1/100 san
Rampa negatif yukan 2 . U 0 30.000 In 1/100 san
Rampa positif asagi 2 |:| d 0 30.000 In 1/100 san
Rampa pozitif yukan 2 |:l U 0 30.000 In 1/100 san
Hesaplanan deger 2 E Fl Gercek deger +1.000 In promil
gostergesi
-1.000
Ham deder 2 - H Ggrqek deger
gostergesi
Tablo Konfigiirasyon / CAN konfigiirasyonu
Alt menii 1 Kullanicr parametreleri Ekran Deger Deger Tanim
Minimal Maksimal
Parola E FI 0 30.000 Meniiniin kilitlenmesi icin parola
Reset r - Fabrika ayarlarini geri yiiklemek
- icin UP ve DOWN tuslarina aym
anda basin
CAN (Cc) CAN ID E T 1 127 CAN ID (varsayilan 126)
[ .
CAN Baud hzi Th 10 1.000 CAN Baud hiz1
Cihaz tipi I- d 0 15 Cizelgeye gére cihaz tipi

© HAWE Hydraulik SE
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5.4 Ilk devreye alma (hizli start)

Cihaz1 agma

1. Gerilim beslemesini baglayin (damar/pin 1 ve damar/pin 2)
2. Gerilim beslemesini agin

-

v Ekranda goriintiilenen L ~

Miknatis sayisim se¢me

[« Tekli strok, ikiz ve 2 tekli strok miknatislan secilebilir.
3. Miknatis sayisini segin.

Ekran Tamim

r- Secim yok, gegersiz giris

C Bir adet tekli strok miknatis

e Bir ikiz bobin veya iki adet tek kumandali solenoid (sadece EV2S-CAN-DG-L3K ile miimkiin)

Isletim tiiriinii UP ve DOWN tuslan iizerinden secin. Istediginiz isletim tiiriinii, OK ile onaylayin

v Ekranda goriintiilenen & -

Giris sinyalini se¢me

[+] Kusursuz calisma igin giris sinyalini mutlaka dogru tanimlayin

4. Giris sinyalini secme

Ekran Giris sinyali Baglanti

k- Secim yok, gecersiz giris

0 0...10VDC Analog giris 1

= 4...20 mA Analog giris 1

LS 0...10 VDC Analog giris 2

3 CAN Analog giris 2

t - PWM Analog girig 1

] 2x0...10 vV DC Analog giris 1 ve 2

g ] -10...+10 V DC Analog giris 2

=N 0,25 Ubat ... 0,75 Ubat Analog giris 1
A: 0,49 Ubat...0,25 Ubat, B: 0,51 Ubat...0,75 Ubat

LH 0...5VDC Analog giris 1

=9 0...5vDC Analog giris 2

i§letim tiirlinii UP ve DOWN tuslanyla secin.
Istenen isletim tiirlind OK (tamam) ile onaylayin.

v Ekranda goriintiilenen U -

22/29

D 7818/1 - EV2S - 09-2016-2.2

© HAWE Hydraulik SE



Besleme gerilimini segin

5. Besleme gerilimini se¢in
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Ekran Tanmim

- Secim yok, gecersiz giris
(2 12 V DC besleme gerilimi

Pk 24V DC besleme gerilimi

Isletim tiiriinii UP ve DOWN tuslanyla secin.

Istenen isletim tiiriinii OK (tamam) ile onaylayin.

v Ekranda goriintiilenen P-

Valf tipini segin

[+ Mimkiin oldugunca dogru bir isletim icin, minimal akim, maksimal akim, titresim genligi ve titresim frekansi gibi valfa 6zel

ayarlar onemlidir. En sik kullanilan valflar i¢in temel ayarlar 6nceden tanimlidir.

6. Valf tipini secin

Ekran

Valf tipi

Minimal akim

Maksimal akim

Titresim
genligi

Titresim frekansi

P -
PO

P I
P2
P3
Py
PS
PG
PN
PE

Secim yok, gecersiz giris

Genel

PSL 2

PSL3ve5

EDL

EMP...V

PMV

PDV

PDM

SEH

0,0 A (12 V DC)
0,0A (24 V DC)

0,34 A (12 V DC)
0,17 A (24 V DC)

0,37 A (12 V DC)
0,18 A (24 V/ DC)

0,46 A (12 V DC)
0,23 A (24 V/ DC)

04 A (12 V DC)
0,2 A (24 V DC)

0,2 A (12 V DC)
0,1 A (24 V DC)
0,2 A (12 V DC)
0,1 A (24 V DC)

(

02 A (12 V DC)
01 A (24 V DC)

0,18 A (12 V DC)
0,1 A (24 V DC)

Isletim tiiriinii UP ve DOWN tuslanyla secin.

Istenen isletim tiiriinii OK (tamam) ile onaylayin.

1,0 A (12 V DC)
05 A (24 V DC)

1,16 A (12 V DC)
058 A (24 V/ DC)

1,26 A (12 V DC)
0,63 A (24 V DC)

1,56 A (12 V DC)
078 A (24 V/ DC)

1,6 A (12 V DC)
0,8 A (24 V DC)

1,26 A (12 V DC)
0,63 A (24 VV DC)

1,2 A (12 V DC)
0,68 A (24 V DC)

1,26 A (12 V DC)
0,63 A (24 VV DC)

1,26 A (12 V DC)
0,63 A (24 V DC)

v Ekranda ilk secim noktast "Isletim tiirii" icin olan ayar goriintiilenir
OK (tamam) tusuna basilarak segilen ayarlar yeniden kontrol edilebilir

7.
8. Ayarlan kaydetmek icin, UP (yukari) ve DOWN (asagr) tuslarina ayni anda 2 saniye basin
v

Sonraki adim i¢in hazir: Girig sinyali uygulayin ve fonksiyonu test edin

%50

%50

%50

%50

%50

%30

%30

%30

%30

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli taktl

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli takth

100 Hz siirekli taktl
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5.5 Yazilimla ayara iliskin bilgiler

= Tip EV2S oransal gii¢lendiricinin parametrelendirilmesi, HAWE Visual Tool parametrelendirme yazilimi araciligiyla CAN arabirimi
lizerinden gerceklestirilebilir. Bu amagla bir PEAK Systems CAN-USB arabirim modiiliine gerek duyulur.
PEAK USB-CAN driver for PEAK PCAN-USB CAN-interface

= "EV2S User Manual" belgesi yazilimi ve ayar olanaklarini ayrnntili olarak tarif etmektedir.
Manual - Proportional amplifier type EV2S-CAN

= EV2S - EDS dosyas1
EV2S - EDS

Duyuru

Baz1 dosya tipleri standart olarak dogrudan tarayici penceresinde acilir. Bunlan karsidan yiiklemek igin Lliitfen sag fare
diigmesiyle dosya adin1 veya dosya uzantisini tiklayin ve agilan meniide "Hedefi farkl kaydet" veya "Baglantiyi farkli
kaydet" secenegini belirleyin.
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5.6 Hata yonetimi

Hata kodlarinin gosterimi iki asamada gerceklestirilmektedir. Once "Er" metni gériintiilenir ve ardindan géstergede hata numaras
belirir.

Kod Tanim Grup Not

Er 10 Error Bottom Girig 1 Kablo kirnlmasi algilamasi tetiklendi

Er11 Error Top Giris 1 Kisa devre algilamas tetiklendi

Er 12 Error Middle Giris 1 Cift valflarda: Bir hedef deger olusturulmadan dnce bir "sifir hedef
degerin" (kumanda cubugu orta degerinin) mevcut olmasi gerekir.

Er13 Overload current signal Giris 1 20mA'den biiyiik akim sinyali dlciildi

Er 20 Error Bottom Girig 2 Kablo kirilmasi algilamasi tetiklendi

Er21 Error Top Giris 2 Kisa devre algilamas tetiklendi

Er 22 Error Middle Giris 2 Cift valflarda: Bir hedef deger olusturulmadan dnce bir "sifir hedef
degerin" (kumanda cubugu orta degerinin) mevcut olmas1 gerekir.

Er 30 Error Open Cikis 1 Kablo kirnlmas1 algiland

Er31 Error Short Cikis 1 Kisa devre algilandi; hata sadece reset veya hedef deger = %0 olarak ayarlana-
rak silinebilir.

Er32 Error Range Gkis1 Hedef degere ulasilamaz. Bagli olan valf bobininin direng degeri fazla yiiksek.
Ornegin bir 24V valf bobini 12V sisteminde kullaniliyor olabilir.

Er 40 Error Open Cikis 2 Cikis 2'de kablo kinlmasi algilands

Er 41 Error Short Cikis 2 Kisa devre algilandi; hata sadece reset veya hedef deger = %0 olarak ayarlana-
rak silinebilir.

Er 42 Error Range Gikis 2 Hedef degere ulagilamaz. Bagli olan valf bobininin direnc degeri fazla yiiksek.
Ornegin bir 24V valf bobini 12V sisteminde kullamliyor olabilir.

Er 55 Heartbeat missing CAN bus Periyodik CANopen Heartbeat mesaji alinmadi

Er 56 Setpoint missing CAN-Bus Cevrimsel hedef deger (gevrim siiresi <=300ms) alinmads

Er 57 Startup missing CAN-Bus Startup telegram1 alinmadi

Er 58 Bus Warning CAN-Bus Orngin CAN Bus hatlan dogru bagli degil

Er 59 Bus OFF CAN-Bus Ornegin Baud h1z1 yanhs secildi / terminal direnci yok

Er 60 Temperature Warning Sicaklik Dahili sicaklik fazla yiiksek, hedef degerler otomatik olarak azaltiliyor!

Er 61 Temperature Shutdown Sicaklik Dahili sicaklik azami limiti asiyor: Cikislar devre dis1 birakilacak!

Er 70 No valid type Parametreler Secilen cihaz tipi gegersiz.

Er 80 Supply voltage low Diger Besleme gerilimi fazla diisiik! <8 VDC

Er 81 Supply voltage high Diger Besleme gerilimi fazla yiiksek! > 32 VDC

Er 82 AIl/ AI2 high Diger Mod 2 x 0...10 VDC: hedef deder Analog Giris 1 ve 2'de ayn1 zamanda > %0
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5.7 Cihaz tipinin degistirilmesi

Orantili giiclendiricinin baslangi¢ ayarina getirilmesi sirasinda bir cihaz tipi belirlenir. Cihaz tipi hat ¢ikislarinin giris sinyallerine
verdigi tepkiyi tammlar. Cihaz tipini sonradan degdistirmek icin asagidaki yollardan biri izlenebilir:

Konfigiirasyon L -sifirla L meni 6gesi araciligiyla sifirlama fonksiyonu ¢agrilmalidir.

Ekranda goriintiilenen aa.

UP ve DOWN tuslarina ayni anda basin ve basili tutun.
Resetleme onayi: Ekranda goriintiilenen = —.

Gerilim beslemesi en az 5 saniye siireyle kesilmelidir.
Gerilim beslemesi tekrar baglanmalidir.

NN SN

Cihaz tipinin meniiden degistirilmesi
Cihaz tipinin Konfigiirasyon L - Cihaz tipi Cd meni 6gesi araciigiyla degistirilmesi.

= Giris sinyallerinin konfigiirasyonlan fabrika ayarlarina geri ayarlamr! <-- DIKKAT!!
= Degistirdiginiz giris parametrelerinin iizerine yazilir! <-- DIKKAT!!

= Hat cikislar veya iletisim parametrelerinde degisiklik yapilmaz.

= (ihaz tipi, cihaz tipi tablosu yardimiyla tanimlanir.

Tablo Cihaz tipleri

Cihaz tipi Girig sinyali Girig Miknatis tipi
1 0-10V Analog giris 1 Tekil miknatis
2 4 -20 mA Analog giris 1 Tekil miknatis
3 0-10V Analog giris 2 Tekil miknatis
4 2x0-10V Analog giris 1 ve 2 Cift mknatis
5 + 10V Analog giris 2 Cift mknatis
6 Us'ye gore rasyometrik Analog giris 1 Cift mknatis
7 4 - 20 mA Analog giris 1 Cift mknatis
8 0-10V Analog giris 1 Cift mknatis
9 0-5V Analog giris 1 Cift mknatis
10 CAN CANL/CANH Tekli/cift miknatis
1 0-10V Analog giris 2 Cift mknatis
12 0-5V Analog giris 2 Cift mknatis
13 PWM Analog giris 1 Tekil miknatis
14 PWM Analog giris 1 Cift mknatis
15 0-5V Analog giris 1 Tekil miknatis
16 0-5V Analog giris 2 Tekil miknatis
17 Us'ye gore rasyometrik Analog giris 1 Tekil miknatis
18 +10V Analog giris 2 Tekil miknatis
19 2x0-10V Analog giris 1 ve 2 Tekil miknatis

Cihaz tipinin HAWE Visual Tool ile degistirilmesi

= (ihaz tipi parametre 18 igerisinde kayithidir.
= (ihaz tipleri cihaz tipleri tablosunda tarif edilmistir.
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6.1 Devre ornegi

o > N o > W N
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SPS
0 0.10 VDC

®
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0,10 VDC

—O +10 V

I

Ornek A

Ornek B

Ornek C

Ornek D

Ornek E

Ornek F

Ornek G
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Analog Giris 1'de harici hedef deger potansiyo-
metreli isletim. Hedef deder potansiyometresinin
gerilim beslemesi harici.

Analog Giris 1 ve 2'de iki harici hedef deger
potansiyometreli isletim. Hedef deger potansiyo-
metresinin gerilim beslemesi harici.

CAN-Bus aginda isletim

CAN-Bus aginda isletim ve bir sensorii okuma
(4-20 mA)

PLC, CNC veya bilgisayardan harici hedef deger
kaynagiyla isletim

PLC, CNC veya bilgisayardan hedef deger kaynagr
ve analog sensorle regiilasyonla isletim (kapali
kontrol devresi)

PLC, CNC veya bilgisayardan harici hedef deger
kaynagiyla Analog II'de isletim

© HAWE Hydraulik SE
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6.2 ilk devreye alma seti

Genel karakteristik degerler

Tanim

Baglanti

Kiitle

Koruma sinifi

Elektriksel karakteristik deger

Besleme gerilimi
Cikis gerilimi
Cikis akim

CAN sonlandirmasi

Atama plam

ilk devreye alma seti

= Euro-fistipC

= M12, 5 kutuplu

= Tek damarli klemensler, maks. 2,5 mm?
= D-Sub fisi DE-9

=190¢g

IP 20

100...240 V AC, 50...60 Hz
24\ DC
maks. 1 A

120 Q sonlandirma direnci D-Sub fisine entegredir

Sinyal Tek damarli klemens M 12 Pin D-Sub Pin
Us Kirmizi 1 -
PGND/Analog giris 1 GND Siyah 2 -
Analog girig 1 Beyaz 3 -
CAN-H/Analog giris 2 San 4 2
CAN-L/Analog giris 2 GND Yesil 5 7

Dikkat

Klemenslere gerilim uygulandiginda elektrik ¢carpmasi sonucu yaralanma tehlikesi.

Hafif yaralanma veya yanma

= Elektrik tesisindeki calismalar sadece bir uzman elektrik¢i veya uzman elektrik¢i gézetiminde olan ve bilgilendirme almis

personel tarafindan yapilabilir.

= Elektrik kablolamasinin yanlis montaji sonucunda maddi hasar ortaya ¢ikabilecegini dikkate alin.
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Diger modeller

= CAN Diigiimii Tip CAN-IO : D 7845 10

= QOrantili giiclendirici Tip EV1D: D 7831 D

= Orantib giiclendirici Tip EVIM3: D 7831/2
= Orantib Giiclendirici Tip EV22K5: D 7817/2

Kullanim

= QOrantili yollu valf Tip PSL ve PSV Boy 2: D 7700-2

= Orantil yollu valf Tip PSL, PSM ve PSV Boy 3: D 7700-3

= QOrantili yollu valf Tip PSL, PSM ve PSV Boy 5: D 7700-5

= Orantili yollu valf Tip PSLF, PSVF ve SLF Boy 3: D 7700-3F
= QOrantili yollu valf Tip PSLF, PSVF ve SLF Boy 5: D 7700-5F
= Proportional directional spool valve banks type PSLF and PSVF size 7: D 7700-7F
= QOrantili trip valflar tip EDL: D 8086

= Orantil basing sinirlama valfi Tip PDV ve PDM: D 7486

= Yon valfi Tip EM ve EMP: D 7490/1

= Yollu valf Tip NSWP 2: D 7451 N

= Aksiyal pistonlu ayarli pompa Tip V60N: D 7960 N

= Aksiyal pistonlu ayarli pompa Tip V30D: D 7960

= Aksiyal pistonlu ayarli pompa Tip V30E: D 7960 E

= QOrantil basing sinirlama valfi Tip PDV ve PDM: D 7486

= Orantil akis ayar valfi Tip SE ve SEH: D 7557/1
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